Werkgroep Standaard

RWS C-regelaar Applicaties

VOLGNUMMER:
12

NAAM:
Openbaar vervoer ingreep

VERSIENUMMER:
3.2

DATUM:
12 maart 1999


Gewijzigd 10 maart 2003:
Voorbeeld omgezet naar FLASH;



TELLERS verwijderd;



Bijhouden aantal bijzondere realisaties i.p.v. aantal bussen met prioriteit.


Gewijzigd 28 augustus 2004:
Aanpassing aan RWS C-versie 7.14;



Gebruik EGGPARMS i.p.v. EPARMS;



Andere afhandeling bussen, waarbij o.a. het groen niet meer wordt vastgehouden als de bus de stopstreep niet meer kan halen en het groen langer wordt vastgehouden zolang er nog een wachtrij voor de bus aanwezig is;



Loskoppeling functies busingreep1 en busingreep2 van functie beperk_busingreep (voorheen: cy_1e_n_br);



De functionaliteit van de functie beperk_ingreep is niet veranderd. Het aantal op te geven parameters is echter wel beperkt.


Gewijzigd 5 oktober 2005:
aanpassing PPB_OP in CRAPTAB.C in verband met conflicterende BR 

BESCHRIJVING:
In de include file zijn drie functies opgenomen. De functie "bus_ing​reep1" (1 rijstrook), "bus_ingreep2" (2 rijstroken, en per rijstrook een aparte in- en uitmeldlus) en de functie "beperk_busingreep".


De func​tie bus_i​ngreep1 (of bus_ingreep2) zorgt voor het setten en resetten van een hulpfunctie die aangeeft of één of meerdere bussen aanwezig zijn waarvoor een ingreep in de regeling wenselijk is. De programmeur bepaalt zelf welke ingreep plaatsvindt en onder welke (overige) voorwaarden de ingreep plaatsvindt. De programmeur gebruikt hiervoor de hulpfunctie die daarvoor beschikbaar is gemaakt. Het aantal bussen dat zich tussen de inmeldlussen en uitmeldlussen van een bepaalde richting bevindt wordt daartoe bijgehouden. Er wordt onderscheid gemaakt tussen bussen die zich inmelden tijdens de roodfase of het eerste deel van de groenfase (inmeldgebied) en bussen die zich buiten dit inmeldgebied inmelden. Bussen die binnen het inmeldgebied zijn ingemeld (te behandelen bussen) worden minimaal gedurende de minimale (ongehinderde) rijtijd van de bus en maximaal gedurende de in te stellen toelaatbare groentijd van de bus nog geholpen. De ingreep wordt echter afgebroken zodra zowel de 1e als de 2e hiaattijden niet meer lopen (geen verkeer in detectiegebied). Bussen die buiten het inmeldgebied zijn ingemeld, worden niet geholpen maar wel onthouden voor de volgende ingreep.


De functie beperk_ingreep zorgt voor het setten en resetten van een hulpfunctie die aangeeft wanneer een busingreep moet worden ingeperkt. Hierbij wordt in de regeling het aantal bijzondere realisaties bijgehouden. Indien het aantal bijzondere realisaties een instelbare waarde overschrijdt, wordt gedurende één cyclus een hulpfunctie geset, welke aangeeft dat de busingreep moet worden ingeperkt.

INCLUDE:
Direct na de gebruikelijke includefiles van de CRAPCOD.C toe​voe​gen


#include "BUS.INC"

FUNCTIES:
1. bus_ingreep1(Parm1, Parm2, Parm3, Parm4, Parm5, Parm6, Parm7, Parm8, Parm9, Parm10)


De functie "bus_ingreep1" heeft 10 parameters:


Parm1:
naam van de signaalgroep waarop de bus rijdt;


Parm2:
naam van de inmelddetector;


Parm3:
naam van de uitmelddetector;


Parm4:
naam van de tijd die aangeeft hoelang een busmelding voor bussen op bovengenoemde signaalgroep moet worden uitgesteld;


Parm5:
naam van de tijd die de ongehinderde rijtijd voor bussen op bovengenoemde signaalgroep aangeeft;


Parm6:
naam van de tijd die de maximaal toelaatbare groentijd van bovengenoemde signaalgroep aangeeft, waarin te behandelen bussen nog mogen worden geholpen;


Parm7:
naam van de extra parameter die de duur van het eerste deel van de groenfase op bovengenoemde signaalgroep aangeeft, waarbinnen bussen die inmelden nog worden behandeld;


Parm8:
naam van de extra geheel getal parameter dat het aantal ingemelde bussen voor bovengenoemde signaalgroep aangeeft;


Parm9:
naam van de extra geheel getal parameter dat het aantal ingemelde bussen voor bovengenoemde signaalgroep aangeeft dat nog wordt behandeld;


Parm10:
naam voor de hulpfunctie die aangeeft of er één of meerdere bussen op bovengenoemde signaalgroep aanwezig zijn waarvoor een ingreep gewenst is;


2. bus_ingreep2(Parm1, Parm2, Parm3, Parm4, Parm5, Parm6, Parm7, Parm8, Parm9, Parm10, Parm11, Parm12)


De functie "bus_ingreep2" heeft 12 parameters:


Parm1:
naam van de signaalgroep waarop de bus rijdt;


Parm2:
naam van de inmelddetector op de 1e rijstrook;


Parm3:
naam van de inmelddetector op de 2e rijstrook;


Parm4:
naam van de uitmelddetector op de 1e rijstrook;


Parm5:
naam van de uitmelddetector op de 2e rijstrook;


Parm6:
naam van de tijd die aangeeft hoelang een busmelding voor bussen op bovengenoemde signaalgroep moet worden uitgesteld;


Parm7:
naam van de tijd die de ongehinderde rijtijd voor bussen op bovengenoemde signaalgroep aangeeft;


Parm8:
naam van de tijd die de maximaal toelaatbare groentijd van bovengenoemde signaalgroep aangeeft, waarin te behandelen bussen nog mogen worden geholpen;


Parm9:
naam van de extra parameter die de duur van het eerste deel van de groenfase op bovengenoemde signaalgroep aangeeft, waarbinnen bussen die inmelden nog worden behandeld;


Parm10:
naam van de extra geheel getal parameter dat het aantal ingemelde bussen voor bovengenoemde signaalgroep aangeeft;


Parm11:
naam van de extra geheel getal parameter dat het aantal ingemelde bussen voor bovengenoemde signaalgroep aangeeft dat nog wordt behandeld;


Parm12:
naam voor de hulpfunctie die aangeeft of er één of meerdere bussen op bovengenoemde signaalgroep aanwezig zijn waarvoor een ingreep gewenst is;


N.B.:
Voor de functies “bus_ingreep1” en “bus_ingreep2” geldt dat alle parameters per signaalgroep dienen te worden opgegeven. Dat wil zeggen dat als op meerdere signaalgroepen een busingreep plaatsvindt, elke signaalgroep met een busingreep een eigen, aparte hulpfunctie, tijden, extra geheel getal parameters en extra parameter dient te hebben.


3. beperk_ingreep(Parm1, Parm2, Parm3)


De functie "beperk_ingreep" heeft 3 parameters:


Parm1:
de naam van de hulpfunctie die aangeeft of er een overschrijding is van het maximaal aantal toelaatbare bijzondere realisaties dat er gedurende één cyclus mag plaatsvinden (en dus geen ingrepen gedurende één cyclus mag plaatsvinden);


Parm2:
de naam van de extra geheel getal parameter die aangeeft hoeveel bijzondere realisaties er binnen een cyclus zijn geweest;


Parm3:
de naam van de extra geheel getal parameter die het maximum aantal toelaatbare bijzondere realisaties in een cyclus aangeeft.


N.B.
"bus_ingreep1" en "bus_ingreep2" kunnen ook zonder de functie "beperk_ingreep" worden toegepast.

VALKUILEN:
De functie bus_ingreep dient voor iedere signaalgroep waarop een bus prioriteit kan krijgen te worden aange​roepen.


Indien bij 2 rijstroken gebruik wordt gemaakt van 1 in- en uitmeldlus moet gebruik gemaakt worden van de functie bus_ingreep1.


Er moet met zorg gekeken worden naar de optimale instelling van alle in te stellen tijden. Een verkeerde instelling van deze tijden kan de busingreep ‘verzieken’. Een te hoge uitsteltijd kan leiden tot te laat groen worden van de richting waarop de bus rijdt. Een te lage ongehinderde rijtijd kan leiden tot te vroeg naar rood sturen van de richting waarop de bus rijdt (extra stop). Een te hoge toelaatbare maximumgroentijd kan leiden tot een fasebewaking.


Met betrekking tot de functie beperk_ingreep kan worden volstaan met het éénmalig aanroepen van deze functie.
Als de extra parameter voor het maximum aantal bijzondere realisaties in één cyclus gelijk is aan 0 vindt er geen busbeïnvloeding plaats.


De hierboven onder "include" genoemde file moet, samen met de files CRAPDEF.H, CRAPTAB.C en CRAP​COD.C, aan de fabrikant be​schik​baar wor​den ge​steld bij een implementatie van de rege​laar in een verkeersre​geltoe​stel.

INSTALLATIE:
De standaard bestaat uit de volgende files:


Std_12_Bus.doc
beschrijving van de standaard


CRAPDEF.H
broncode voorbeeldregelaar


CRAPTAB.C
broncode voorbeeldregelaar


CRAPCOD.C
broncode voorbeeldregelaar


Bus.inc
broncode van de standaard


Std_12_Bus.fls
de bij de voorbeeldregeling behorende FLASH projectfile.


Van de voorbeeldregelaar liggen in de FLASH projectfile de directory-structuur en de naam van de regelaar als volgt vast:


"C:\Crw\Wsra\ Std_12_Bus"


hierin staat 


- 12 voor het nummer van de standaard en 


- Bus voor de naam van de standaard.


Voor het installeren van de voorbeeld regeling wordt het aanhouden van deze structuur aanbevolen. In dat geval behoeft alleen nog de voorbeeldregeling in de verzameling regelingen van FLASH te worden opgenomen onder dezelfde naam als gebruikt in de FLASH projectfile: Std_12_Bus (let op: er wordt onderscheid gemaakt tussen kleine en hoofdletters).
TESTEN:
De functie kan getest worden door het aanklikken van de inmeld- en uitmelddetectoren. Dor middel van de in het voorbeeld gebruikte printxy-commando’s en/of het bekijken van de parameter-instellingen in de debug-schermen kan worden bekeken of de functie naar behoren werkt. Indien men wil zien of er bijzondere realisaties worden gemaakt en busingrepen gedurende een cyclus worden tegengehouden, is het raadzaam om op alle andere richtingen de detectie op te zetten.

In onderstaande figuren wordt schematisch weergegeven hoe de busingreep er uit ziet. Voor de richting waarop de bus rijdt is de fasecyclus weergegeven. Het inmeldgebied is hierbij gearceerd. Indien de bus zich binnen het inmeldgebied inmeld wordt de bus gezien als een ‘te behandelen bus’ en gaat de minimale rijtijd van de bus lopen. Bij begin groen gaat de maximaal toelaatbare groentijd lopen. De ingreep van de bus vindt plaats als er ‘te behandelen bussen’ zijn en de uitsteltijd niet loopt. Indien er geen wachtrij voor de bus aanwezig is zal de ingreep beëindigen indien de minimale rijtijd van de bus tijdens het groen verstreken is of als de bus is uitgemeld. Indien er wel een wachtrij aanwezig is zal de ingreep plaatsvinden zolang de maximaal toelaatbare groentijd nog niet is verstreken en er geen hiaat is gemeten of als de bus is uitgemeld. Schematisch ziet het er als volgt uit:
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Indien de bus zich inmeld net voor het einde van het inmeldgebied ziet het er schematisch als volgt uit:








Indien de bus zich inmeld net na het einde van het inmeldgebied zal de bus niet meer tijdens deze groenperiode worden geholpen. De busingreep start pas op het moment dat het groen voorbij is. 









BRONKODE:
Zie bijlage 1

VOORBEELDEN:
Zie bijlage 2

BIJLAGE 1: broncode voor busingreep en blokkering als gevolg van bijzondere realisaties

/*

 * Copyright(c)  2002  Rijkswaterstaat

 *                     Dienst Verkeerskunde

 *                     WSRA

 * File  :             BUS.INC

 *

 * Versie:       3.2

 *

 * Datum :       7 juni 1999

 * Gewijzigd:    10 maart 2003

 *               Omgezet naar FLASH

 *               TELLERS verwijderd

 *               Bijhouden aantal BR’s ipv aantal bussen met prioriteit 

 * Gewijzigd:    26 augustus 2004

 *               aanpassing aan RWS C-versie 7.14,

 *               gebruik EGGPARMS ipv EPARMS

 *               andere afhandeling bussen

 *               loskoppeling busingreep van beperking busingreep

 * gewijzigd:    5 oktober 2005

 *               aanpassing PPB_OP in craptab ivm conflicterende BR

 *

 * Inhoud:

 *

 * In deze file zijn drie functies opgenomen. De functie "bus_ingreep1"

 * (1 rijstrook), "bus_ingreep2" (2 rijstroken) en de functie "beperk_ingreep".

 * De functie bus_ingreep1 (of bus_ingreep2) set een hulpfunctie (bus_op_SG)

 * indien er, op een aangegeven detector, een inmelding van een bus heeft plaats

 * gevonden. De functie beperk_ingreep bewaakt dat er na een n-tal bijzondere

 * realisaties in een cyclus, gedurende de volgende cyclus een beperking van de

 * busingreep plaats zal vinden.

 *

 * Wijzigingen tov de vorige versies zijn ondermeer:

 *  - tellers die voorheen werden gebruikt zijn vervangen door extra geheel getal

 *    parameters;

 *  - er wordt onderscheid gemaakt in het aantal ingemelde bussen en het aantal

 *    te behandelen bussen. De bussen die zich inmelden binnen het zogenaamde

 *    inmeldgebied (tijdens !G en eerste deel G) worden gezien als te behandelen

 *    bussen en krijgen nog de mogelijkheid binnen de huidige groenfase de

 *    stopstreep te passeren. De bussen die te laat in het groen inmelden worden

 *    pas de volgende cyclus afgehandeld.

 *  - tbv het bepalen of er gedurende 1 cyclus een beperkte busingreep moet

 *    plaatsvinden is niet meer afhankelijk van het aantal bussen dat prioriteit

 *    krijgt, maar is afhankelijk van het aantal bijzondere realisaties dat in de

 *    regeling heeft plaatsgevonden. Deze functie is losgekoppeld van de functies

 *    voor de busingrepen. De variabelen in deze functie die niet van belang zijn

 *    voor de programmeur, zijn als interne variabelen gedefinieerd.

 *

 * Let op:

 *  - indien bij 2 rijstroken gebruik wordt gemaakt van 1 in- en uitmeldlus

 *    moet gebruik gemaakt worden van bus_ingreep1

 *  - als de EGGPARM voor het maximum aantal bijzondere realisaties in 1 cyclus

 *    gelijk is aan 0 vindt er geen busbeinvloeding plaats

 */

Bool  br1e;

Int16 blk1e, blkn;

void bus_ingreep1 (Int16 n,               /* SG waar bus op rijdt                                */

                   Int16 in,              /* inmeldlus                                           */

                   Int16 uit,             /* uitmeldlus                                          */

                   Int16 uitst_bus_SG,    /* tijd uitstel busmelding voor SGn                    */

                   Int16 rijt_bus_SG,     /* ongehinderde rijtijd bus voor SGn                   */

                   Int16 max_groen_SG,    /* maximaal toelaatbare groentijd SGn bij busingreep   */

                   Int16 inm_geb_bus_SG,  /* eparm tbv bepalen inmeldgebied te behandelen bussen */

                   Int16 aant_bus_SG,     /* aantal ingemelde bussen voor SGn                    */

                   Int16 aant_beh_bus_SG, /* aantal te behandelen bussen voor SGn                */

                   Int16 bus_op_SG)       /* hulpfunctie te behandelen bus op SGn aanwezig       */

{

/* Inmelding van een bus is niet mogelijk als de uitmeldlus stoort.

   Tevens wordt de uitsteltijd van de busmelding gestart.            */

   if ( begin_D(in) && !DFOUT(uit) )

   {    if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) == 0 )

        {    start_TIJD(uitst_bus_SG);

        }

        wijzig_EGGPARM(aant_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_bus_SG) + 1);

/* De minimale rijtijd van de bus wordt gestart bij inmelding

   tijdens groen binnen het inmeldgebied                             */

        if ( !G(n) || G(n) && MG_TIJD(n) && (Int16)waarde_MG_TIJD(n) < inst_EPARM(inm_geb_bus_SG) )

        {    herstart_TIJD(rijt_bus_SG);

             wijzig_EGGPARM(aant_beh_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) + 1);

        }

/* De maximaal toelaatbare groentijd wordt gestart bij begin groen

   of bij inmelding tijdens groen binnen het inmeldgebied            */

        if ( G(n) && MG_TIJD(n) && (Int16)waarde_MG_TIJD(n) < inst_EPARM(inm_geb_bus_SG) )

        {    herstart_TIJD(max_groen_SG);

        }

   }

   if ( begin_G(n) )

   {    herstart_TIJD(max_groen_SG);

   }

/* Op einde groen wordt het aantal te behandelen bussen gelijk

   gesteld aan het aantal ingemelde bussen                           */

   if ( einde_G(n) )

   {    wijzig_EGGPARM(aant_beh_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_bus_SG) );

   }

/* Uitmelding van een bus en tellen van het aantal buspassages       */

   if ( begin_D(uit) )

   {    if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) > 0 )

        {    wijzig_EGGPARM(aant_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_bus_SG) - 1);

        }

        if ( inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) > 0 )

        {    wijzig_EGGPARM(aant_beh_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) - 1);

        }

   }

/* Indien de bus voldoende gelegenheid heeft gehad om de stopstreep

   te passeren, wordt de teller die het aantal te behandelen bussen

   aangeeft gereset. De teller van het totaal aantal bussen in het

   traject wordt met het aantal nog te behandelen bussen verlaagd    */

   if (  G(n) && inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) > 0 && !TIJD(rijt_bus_SG) &&

        (!TIJD(max_groen_SG) || !H1e_TIJD(n) && !H2e_TIJD(n)) )

   {    if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) >= inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG))

        {    wijzig_EGGPARM(aant_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_bus_SG) - inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG));

        }

        wijzig_EGGPARM(aant_beh_bus_SG, 0);

   }

/* Indien het aantal bussen 0 is, worden de daaraan

   gerelateerde tijden gereset                                       */

   if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) == 0 && TIJD(max_groen_SG) )

   {     reset_TIJD(max_groen_SG);

   }

   if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) == 0 && TIJD(rijt_bus_SG) )

   {     reset_TIJD(rijt_bus_SG);

   }

/* Setten en resetten van de benodigde hulpfunctie die aangeeft

   of een bus in het traject aanwezig is waarvoor een ingreep

   gewenst is.                                                       */

   if ( inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) > 0 && !TIJD(uitst_bus_SG) && !HF(bus_op_SG) )

   {    set_HF(bus_op_SG);

   }

   if ( inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) == 0 && HF(bus_op_SG) )

   {     reset_HF(bus_op_SG);

   }

} /* einde bus_ingreep1 */

void bus_ingreep2 (Int16 n,               /* SG waar bus op rijdt                                */

                   Int16 in1,             /* inmeldlus 1                                         */

                   Int16 in2,             /* inmeldlus 2                                         */

                   Int16 uit1,            /* uitmeldlus 1                                        */

                   Int16 uit2,            /* uitmeldlus 2                                        */

                   Int16 uitst_bus_SG,    /* tijd uitstel busmelding voor SGn                    */

                   Int16 rijt_bus_SG,     /* ongehinderde rijtijd bus voor SGn                   */

                   Int16 max_groen_SG,    /* maximaal toelaatbare groentijd SGn bij busingreep   */

                   Int16 inm_geb_bus_SG,  /* eparm tbv bepalen inmeldgebied te behandelen bussen */

                   Int16 aant_bus_SG,     /* aantal ingemelde bussen voor SGn                    */

                   Int16 aant_beh_bus_SG, /* aantal te behandelen bussen voor SGn                */

                   Int16 bus_op_SG)       /* hulpfunctie te behandelen bus op SGn aanwezig       */

{

/* Inmelding van een bus is niet mogelijk als beide uitmeldlussen storen.

   Omdat soms een van de uitmeldlussen nauwelijks bereden wordt,

   blijft inmelding wel mogelijk als een van de uitmeldlussen stoort.

   Tevens starten van de tijd uitstel busmelding.                    */

   if ( (begin_D(in1) || begin_D(in2)) && !DFOUT(uit1) && !DFOUT(uit2) )

   {    if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) == 0 )

        {    start_TIJD(uitst_bus_SG);

        }

        wijzig_EGGPARM(aant_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_bus_SG) + 1);

/* De minimale rijtijd van de bus wordt gestart bij inmelding

   tijdens groen binnen het inmeldgebied                             */

        if ( !G(n) || G(n) && MG_TIJD(n) && (Int16)waarde_MG_TIJD(n) < inst_EPARM(inm_geb_bus_SG) )

        {    herstart_TIJD(rijt_bus_SG);

             wijzig_EGGPARM(aant_beh_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) + 1);

        }

/* De maximaal toelaatbare groentijd wordt gestart bij begin groen

   of bij inmelding tijdens groen binnen het inmeldgebied            */

        if ( G(n) && MG_TIJD(n) && (Int16)waarde_MG_TIJD(n) < inst_EPARM(inm_geb_bus_SG) )

        {    herstart_TIJD(max_groen_SG);

        }

   }

   if ( begin_G(n) )

   {    herstart_TIJD(max_groen_SG);

   }

/* Op einde groen wordt het aantal te behandelen bussen gelijk

   gesteld aan het aantal ingemelde bussen                           */

   if ( einde_G(n) )

   {    wijzig_EGGPARM(aant_beh_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_bus_SG) );

   }

/* Uitmelding van een bus en tellen van het aantal buspassages       */

   if ( begin_D(uit1) || begin_D(uit2) )

   {    if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) > 0 )

        {    wijzig_EGGPARM(aant_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_bus_SG) - 1);

        }

        if ( inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) > 0 )

        {    wijzig_EGGPARM(aant_beh_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) - 1);

        }

   }

/* Indien de bus voldoende gelegenheid heeft gehad om de stopstreep

   te passeren, wordt de teller die het aantal te behandelen bussen

   aangeeft gereset. De teller van het totaal aantal bussen in het

   traject wordt met het aantal nog te behandelen bussen verlaagd    */

   if (  G(n) && inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) > 0 && !TIJD(rijt_bus_SG) &&

        (!TIJD(max_groen_SG) || !H1e_TIJD(n) && !H2e_TIJD(n)) )

   {    if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) >= inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG))

        {    wijzig_EGGPARM(aant_bus_SG, inst_EGGPARM(aant_bus_SG) - inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG));

        }

        wijzig_EGGPARM(aant_beh_bus_SG, 0);

   }

/* Indien het aantal bussen 0 is, worden de daaraan

   gerelateerde tijden gereset                                       */

   if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) == 0 && TIJD(max_groen_SG) )

   {    reset_TIJD(max_groen_SG);

   }

   if ( inst_EGGPARM(aant_bus_SG) == 0 && TIJD(rijt_bus_SG) )

   {    reset_TIJD(rijt_bus_SG);

   }

/* Setten en resetten van de benodigde hulpfunctie die aangeeft

   of een bus in het traject aanwezig is waarvoor een ingreep

   gewenst is.                                                       */

   if ( inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) > 0 && !TIJD(uitst_bus_SG) && !HF(bus_op_SG) )

   {    set_HF(bus_op_SG);

   }

   if ( inst_EGGPARM(aant_beh_bus_SG) == 0 && HF(bus_op_SG) )

   {    reset_HF(bus_op_SG);

   }

} /* einde bus_ingreep2 */

void beperk_ingreep (Int16 aant_br,     /* aantal bijzondere realisaties                      */

                     Int16 max_br,      /* maximaal aantal bijzondere realisaties in 1 cyclus */

                     Int16 beperk_bus)  /* beperk ingreep bus gedurende 1 cyclus              */

{

/* Van alle signaalgroepen wordt bijgehouden of er een bijzondere 

   realisatie heeft plaatsgevonden. Indien binnen één cyclus het

   totaal aantal bijzondere realisaties groter wordt dan een

   ingesteld maximum (max_br) wordt gedurende één cyclus de

   busingreep beperkt.                                               */

  Int16 n;

/* Bijhouden aantal bijzondere realisaties                           */

  for (n=0; n<NUMSG; n++)

  {    if ( einde_G(n) && BR(n) )

       {    wijzig_EGGPARM(aant_br, inst_EGGPARM(aant_br) + 1);

       }

  }

/* Inmelding van de eerste bus                                       */

  if ( inst_EGGPARM(aant_br) > 0 && 

       inst_EGGPARM(aant_br) < (Uint16) (inst_EGGPARM(max_br)) )

  {    br1e = TRUE;

/* Bijhouden van blokovergangen na de eerste bus.                    */

       if ( br1e && einde_BLOK(blk_m) )

       {    blk1e++;

       }

  }

/* Na één cyclus wordt het aantal bijzondere realisaties op 0 gezet. */

  if ( blk1e > NUMBK )

  {    br1e = FALSE;

       blk1e = 0;

       wijzig_EGGPARM(aant_br, 0);

  }

/* Indien binnen één cyclus het

   totaal aantal bijzondere realisaties groter wordt dan een

   ingesteld maximum wordt gedurende één cyclus de hulpvariabele

   geset die de busingreep beperkt.                                  */

  if ( inst_EGGPARM(aant_br) > 0 &&

       inst_EGGPARM(aant_br) >= (Uint16) (inst_EGGPARM(max_br)) )

  {    br1e = FALSE;

       blk1e = 0;

       set_HF(beperk_bus);

       reset_WB_toewijzing();

  }

/* Bijhouden van blokovergangen na toewijzing beperking ingreep bus. */

  if ( HF(beperk_bus) && einde_BLOK(blk_m) )

  {    blkn++;

  }

/* Na één cyclus wordt het aantal bijzondere realisaties op 0 gezet. */

  if ( blkn > NUMBK )

  {    reset_HF(beperk_bus);

       blkn = 0;

       wijzig_EGGPARM(aant_br, 0);

       set_WB_toewijzing();

  }

}    /* einde  beperk_ingreep  */

BIJLAGE 2:
voorbeeldregeling voor busingreep en blokkering als gevolg van bijzondere realisaties

De relevante delen van de code zijn cursief weergegeven.

/*

 * Copyright(c)  2002  Rijkswaterstaat

 *                     Dienst Verkeerskunde

 *                     WSRA

 * File:               CRAPDEF.H

 *

 * Nummer kruispunt:        1

 * Regelprogramma vri:      Voorbeeldregeling busingreep
 *

 * datum:                   7 juni 1999

 * gewijzigd:               26 augustus 2004 aanpassing aan RWS C-versie 7.14,

 *                                           gebruik EGGPARMS ipv EPARMS

 *                                           andere afhandeling bussen

 *                                           loskoppeling busingreep van beperking busingreep

 * gewijzigd:               5 oktober 2005   aanpassing PPB_OP in craptab ivm conflicterende BR

 * versie:                  3.2

 */

/* declaratie arraynummers voor blokken */

#define BK1             0

#define BK2             1

#define BK3             2

#define BK4             3

#define NUMBK           4

/* declaratie arraynummers voor signaalgroepen */

#define SG02            0

#define SG05            1

#define SG08            2

#define SG11            3

#define NUMSG           4

/* declaratie arraynummers voor detectoren */

#define SG02_1          0   /* DP */

#define SG02_2          1   /* DS inmeldlus  */

#define SG02_3          2   /* DS uitmeldlus */

#define SG05_1          3   /* DP */

#define SG08_1          4   /* DP */

#define SG08_2          5   /* DS inmeldlus  */

#define SG08_3          6   /* DS inmeldlus  */

#define SG08_4          7   /* DS uitmeldlus */

#define SG08_5          8   /* DS uitmeldlus */

#define SG11_1          9   /* DP */

#define NUMD           10

/* declaratie arraynummers voor tijden */

#define T_UITST_BUS_02         0

#define T_UITST_BUS_08         1

#define T_MIN_BUS_02           2

#define T_MIN_BUS_08           3

#define T_MAX_BUS_02           4

#define T_MAX_BUS_08           5

#define T_AFK_02               6

#define T_AFK_05               7

#define T_AFK_08               8

#define T_AFK_11               9

#define NUMT                  10

/* declaratie arraynummers voor hulpfuncties */

#define H_BUS_OP_02            0

#define H_BUS_OP_08            1

#define H_BEPERK_BUS           2

#define NUMHF                  3

/* declaratie arraynummers voor klokken */

#define NUMKL                  0

/* declaratie arraynummers voor schakelaars */

#define NUMSCH                 0

/* declaratie arraynummers voor tellers */

#define NUMTL                  0

/* declaratie arraynummers voor extra geheel getal parameters */

#define EG_N_BUS_OP_02         0

#define EG_N_BUS_OP_08         1

#define EG_N_BEH_BUS_OP_02     2

#define EG_N_BEH_BUS_OP_08     3

#define EG_BR                  4

#define EG_MAX_N_BR            5

#define NUMEGGP                6

#define NUMOV                 10

/* declaratie arraynummers voor extra parameters */

#define EP_INM_GEB_BUS_02      0

#define EP_INM_GEB_BUS_08      1

#define NUMEP                  2

/*

 * Copyright(c)  2002  Rijkswaterstaat

 *                     Dienst Verkeerskunde

 *                     WSRA

 * File:               CRAPTAB.C

 *

 * Nummer kruispunt:        1

 * Regelprogramma vri:      Voorbeeldregeling busingreep
 *

 * datum:                   7 juni 1999

 * gewijzigd:               26 augustus 2004 aanpassing aan RWS C-versie 7.14,

 *                                           gebruik EGGPARMS ipv EPARMS

 *                                           andere afhandeling bussen

 *                                           loskoppeling busingreep van beperking busingreep

 * gewijzigd:               5 oktober 2005   aanpassing PPB_OP in craptab ivm conflicterende BR

 * versie:                  3.2

 */

#include "crtypes.h"

#include "crapcod.h"

#include "craptab.h"

#include "ccie_int.h"

#include "crapdef.h"

/*     BLOKKEN schema                                           */

struct BLOKKEN  BLOKKEN_tabel[] = {

/*     blok:    sg:     toewijzing:                             */

/*     BKl,     SGn,    PRIM + WSGR + ALT,                      */

       BK1,     SG02,   PRIM,

       BK2,     SG05,   PRIM,

       BK3,     SG08,   PRIM,

       BK4,     SG11,   PRIM,

       STOP};

struct WB  WB_tabel[] = { BK1,   STOP};

/*     CONFLICT- en (garantie)ontruimingstijden matrix          */

struct CONFLICT  CONFLICT_tabel[] = {

/*     sg:       conflicterende sg:   GO_TIJD:  O_TIJD:         */

/*     SGn,      SGj,                 x.y,      x.y,            */

       SG02,     SG05,                1.0,      1.0,

       SG02,     SG08,                2.0,      3.0,

       SG02,     SG11,                0.0,      1.0,

       SG05,     SG02,                1.0,      2.0,

       SG05,     SG08,                0.0,      1.0,

       SG05,     SG11,                2.0,      3.0,

       SG08,     SG02,                2.0,      3.0,

       SG08,     SG05,                0.0,      1.0,

       SG08,     SG11,                1.0,      1.0,

       SG11,     SG02,                0.0,      1.0,

       SG11,     SG05,                2.0,      3.0,

       SG11,     SG08,                1.0,      2.0,

       STOP};

/*     SignaalGroep_TIJDEN tabel                                */

struct SG_TIJDEN  SG_TIJDEN_tabel[] = {

/*            instellingen van de tijden:                       */

/*     sg:    GG_TIJD:  VG_TIJD:  GGL_TIJD:  GL_TIJD:  GR_TIJD: */

/*     SGn,    x.y,      x.y,      x.y,       x.y,      x.y,    */

       SG02,   4.0,      8.0,      3.0,       4.0,      3.0,

       SG05,   4.0,      6.0,      3.0,       3.0,      3.0,

       SG08,   4.0,      8.0,      3.0,       4.0,      3.0,

       SG11,   4.0,      6.0,      3.0,       3.0,      3.0,

       STOP};

/*     MG_TIJDEN tabel                                          */

struct MG_TIJDEN  MG_TIJDEN_tabel[] = {

/*     sg:    MG_TIJD:  MG_TIJD1:  MG_TIJD2:  MG_TIJD3:         */

/*     SGn,    x.y,      x.y,       x.y,       x.y,             */

       SG02,  40.0,       NG,       NG,       NG,

       SG05,  30.0,       NG,       NG,       NG,

       SG08,  40.0,       NG,       NG,       NG,

       SG11,  30.0,       NG,       NG,       NG,

       STOP};

/*     HiaatTIJDEN tabel                                        */

struct H_TIJDEN  H_TIJDEN_tabel[] = {

/*               instellingen (x.y of NG) van de tijden:        */

/*     sg:       H1e_TIJD:   H2e_TIJD:                          */

/*     SGn,       x.y,        x.y,                              */

       SG02,      2.0,         NG,

       SG05,      2.0,         NG,

       SG08,      2.0,         NG,

       SG11,      2.0,         NG,

       STOP};

/*     SignaalGroep-DETECTIE tabel                              */

struct SG_DETECTIE           SG_DETECTIE_tabel[] = {

/*     D():     type:        sg:     toewijzing:                */

/*     SGn_i,   DP (of DK),  SGn,    AVR + BS_H5p + H1e + H2e,  */

       SG02_1,  DP,          SG02,   AVR + BS_H5p + H1e,

       SG02_2,  DS,          SG02,   GEEN,

       SG02_3,  DS,          SG02,   GEEN,

       SG05_1,  DP,          SG05,   AVR + BS_H5p + H1e,

       SG08_1,  DP,          SG08,   AVR + BS_H5p + H1e,

       SG08_2,  DS,          SG08,   GEEN,

       SG08_3,  DS,          SG08,   GEEN,

       SG08_4,  DS,          SG08,   GEEN,

       SG08_5,  DS,          SG08,   GEEN,

       SG11_1,  DP,          SG11,   AVR + BS_H5p + H1e,

       STOP};

/*     TIJDENtabel                                              */

struct TIJDEN                TIJDEN_tabel[] = {

/*     TIJD():               instelling:                        */

/*     NAAM,                  x.y,                              */

/**** tijden tbv bus ingreep ******** */

       T_UITST_BUS_02,        2.0, /* uitsteltijd busingreep SG02             */

       T_UITST_BUS_08,        2.0, /* uitsteltijd busingreep SG08             */

       T_MIN_BUS_02,         30.0, /* rijtijd bij ongehinderde doorgang SG02  */

       T_MIN_BUS_08,         30.0, /* rijtijd bij ongehinderde doorgang SG08  */

       T_MAX_BUS_02,         60.0, /* maximale groentijd SG02 bij busingreep  */

       T_MAX_BUS_08,         60.0, /* maximale groentijd SG08 bij busingreep  */

       T_AFK_02,             10.0, /* afkappen na x seconden groen SG02       */

       T_AFK_05,              5.0, /* afkappen na x seconden groen SG05       */

       T_AFK_08,             10.0, /* afkappen na x seconden groen SG08       */

       T_AFK_11,              5.0, /* afkappen na x seconden groen SG11       */

       STOP};

/*     EGGPARMStabel                                            */

struct EGGPARMS               EGGPARMS_tabel[] = {

/*     EGGPARM():             instelling:                       */

/*     NAAM,                     x,                             */

       EG_N_BUS_OP_02,           0, /* aantal bussen op SG02                   */

       EG_N_BUS_OP_08,           0, /* aantal bussen op SG08                   */

       EG_N_BEH_BUS_OP_02,       0, /* aantal te behandelen bussen op SG02     */

       EG_N_BEH_BUS_OP_08,       0, /* aantal te behandelen bussen op SG08     */

       EG_BR,                    0, /* aantal bijzondere realisaties           */

       EG_MAX_N_BR,              3, /* maximum aantal bijzondere realisaties   */

       STOP};

/*     EPARMStabel                                              */

struct EPARMS                 EPARMS_tabel[] = {

/*     EPARM():               instelling:                       */

/*     NAAM,                     x,                             */

       EP_INM_GEB_BUS_02,     30.0, /* inmeldgebied tijdens groenfase SG02     */

       EP_INM_GEB_BUS_08,     30.0, /* inmeldgebied tijdens groenfase SG08     */

       STOP};

/*     SG gebonden optie: MA_OP(SGn)                           */

/* Er wordt een aanvraag geset op de richting warop de bus rijdt */

Bool MA_funct_02 (void) { return HF(H_BUS_OP_02) && !GL(SG02) && !GR_TIJD(SG02);}

Bool MA_funct_08 (void) { return HF(H_BUS_OP_08) && !GL(SG08) && !GR_TIJD(SG08);}

struct SG_OPTIE           MA_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

       SG02,              MA_funct_02,

       SG08,              MA_funct_08,

       STOP};

/*     SG gebonden optie: MVG_OP(SGn)                           */

struct SG_OPTIE           MVG_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

/*     SGn,               WAAR (of functie),                    */

       STOP};

/*     SG gebonden optie: VAA_OP(SGn)                           */

struct SG_OPTIE           VAA_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

/*     SGn,               WAAR (of functie),                    */

       SG02,              WAAR,

       SG05,              WAAR,

       SG08,              WAAR,

       SG11,              WAAR,

       STOP};

/*     SG gebonden optie: PPV_OP(SGn)                           */

struct SG_OPTIE           PPV_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

/*     SGn,               WAAR (of functie),                    */

       SG02,              WAAR,

       SG05,              WAAR,

       SG08,              WAAR,

       SG11,              WAAR,

       STOP};

/*     SG gebonden optie: PPB_OP(SGn)                           */

/* Er wordt een bijzondere realisatie gegeven voor de richting waarop de bus rijdt.

   Dit vindt niet plaats als de busingreep is ingeperkt (bv vanwege te veel

   busingrepen in het verleden) of als er al een bijzondere realisatie is op een

   conflicterende richting. */

Bool PPB_funct_02 (void) {

     return  HF(H_BUS_OP_02) && !PPB_OP(SG08) && !BR(SG08) && !HF(H_BEPERK_BUS); }

Bool PPB_funct_08 (void) {

     return  HF(H_BUS_OP_08) && !PPB_OP(SG02) && !BR(SG02) && !HF(H_BEPERK_BUS); }

struct SG_OPTIE           PPB_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

/*     SGn,               functie,                              */

       SG02,              PPB_funct_02,

       SG08,              PPB_funct_08,

       STOP};

/*     SG gebonden optie: AFK_OP(SGn)                           */

/* De conflicterende richtingen van de richting waarop de bus rijdt wordt afgekapt.

   Als een bijzondere realisatie is gegeven op de richting waarop de bus rijdt,

   wordt deze afgekapt zodra de bus is uitgemeld. */

Bool AFK_funct_02 (void) {

     if begin_G(SG02)                 herstart_TIJD(T_AFK_02);

     return (HF(H_BUS_OP_08) || BR(SG02) && !HF(H_BUS_OP_02)) && !TIJD(T_AFK_02) && !MVG(SG02); } 

Bool AFK_funct_05 (void) {

     if begin_G(SG05)                 herstart_TIJD(T_AFK_05);

     return (HF(H_BUS_OP_02) || HF(H_BUS_OP_08)) && !TIJD(T_AFK_05) && !MVG(SG05); } 

Bool AFK_funct_08 (void) {

     if begin_G(SG08)                 herstart_TIJD(T_AFK_08);

     return (HF(H_BUS_OP_02) || BR(SG08) && !HF(H_BUS_OP_08)) && !TIJD(T_AFK_08) && !MVG(SG08); } 

Bool AFK_funct_11 (void) {

     if begin_G(SG11)                 herstart_TIJD(T_AFK_11);

     return (HF(H_BUS_OP_02) || HF(H_BUS_OP_08)) && !TIJD(T_AFK_11) && !MVG(SG11); } 

struct SG_OPTIE           AFK_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

/*     SGn,               functie,                              */

       SG02,              AFK_funct_02,

       SG05,              AFK_funct_05,

       SG08,              AFK_funct_08,

       SG11,              AFK_funct_11,

       STOP};

/*     SG gebonden optie: RVG_OP(SGn)                           */

/* De conflicterende richtingen van de richting waarop de bus rijdt wordt

   in rood voor groen gehouden */

Bool RVG_funct_02 (void) {

     return BR(SG08); }

Bool RVG_funct_05 (void) {

     return BR(SG02) || BR(SG08); }

Bool RVG_funct_08 (void) {

     return BR(SG02); }

Bool RVG_funct_11 (void) {

     return BR(SG02) || BR(SG08); }

struct SG_OPTIE           RVG_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

/*     SGn,               functie,                              */

       SG02,              RVG_funct_02,

       SG05,              RVG_funct_05,

       SG08,              RVG_funct_08,

       SG11,              RVG_funct_11,

       STOP};

/*     SG gebonden optie: VAG_OP(SGn)                           */

/* De richting waarop de bus rijdt wordt vastgehouden in 2eVAG en MVG */

Bool VAG_funct_02 (void) { 

    return HF(H_BUS_OP_02); }

Bool VAG_funct_08 (void) { 

    return HF(H_BUS_OP_08); }

struct SG_OPTIE           VAG_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

/*     SGn,               functie,                              */

       SG02,              VAG_funct_02, 

       SG08,              VAG_funct_08, 

       STOP};

/*     SG gebonden optie: VMG_OP(SGn)                           */

struct SG_OPTIE           VMG_OP_tabel[] = {

/*     optie voor sg:     inhoud van de optie:                  */

/*     SGn,               functie,                              */

       SG02,              VAG_funct_02, 

       SG08,              VAG_funct_08, 

       STOP};

/*     REGELINGtabel                                            */

struct REGELING   REGELING_tabel[] = {

/*     Nummer                                                   */

       1,

       STOP};

struct FICT_CONFLICT FICT_CONFLICT_tabel[] = {STOP};

struct SG_BS_H5t SG_BS_H5t_tabel[]  = {STOP};

struct SG_BS_H5ac SG_BS_H5ac_tabel[] = {STOP};

struct SG_BS_H66 SG_BS_H66_tabel[]  = {STOP};

struct E_MG_TIJDEN E_MG_TIJDEN_tabel[] = {STOP};

struct E_H_TIJDEN E_H_TIJDEN_tabel[] = {STOP};

struct SG_RGA SG_RGA_tabel[]  = {STOP};

struct FIETS_VOETG_R FIETS_VOETG_R_tabel[] = {STOP};

struct SG_MAH3 SG_MAH3_tabel[] = {STOP};

struct SG_PPAH SG_PPAH_tabel[] = {STOP};

struct SG_WSRH SG_WSRH_tabel[] = {STOP};

struct KLOKKEN KLOKKEN_tabel[] = {STOP};

struct SCHAKELAAR SCHAKELAAR_tabel[] = {STOP};

struct BK_OPTIE BO_OP_tabel[]  = {STOP};

struct SG_BK_OPTIE PPP_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE TR_OP_tabel[]  = {STOP};

struct SG_BK_OPTIE PPA_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_BK_OPTIE VNM_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE BL_OP_tabel[]  = {STOP};

struct KOPPEL KOPPEL_tabel[] = {STOP};

/*

 * Copyright(c)  2002  Rijkswaterstaat

 *                     Dienst Verkeerskunde

 *                     WSRA

 * File:               CRAPCOD.C

 *

 * Nummer kruispunt:        1

 * Regelprogramma vri:      Voorbeeldregeling busingreep
 *

 * datum:                   7 juni 1999

 * gewijzigd:               26 augustus 2004 aanpassing aan RWS C-versie 7.14,

 *                                           gebruik EGGPARMS ipv EPARMS

 *                                           andere afhandeling bussen

 *                                           loskoppeling busingreep van beperking busingreep

 * gewijzigd:               5 oktober 2005   aanpassing PPB_OP in craptab ivm conflicterende BR

 * versie:                  3.2

 */

#include "crtypes.h"

#include "crapcod.h"

#include "craptab.h"

#include "ccie_int.h"

#include "crapdef.h"

#include "bus.inc"       /* busingreep, wsra-standaard 12, versie 3.2 */

#ifdef pc_omgeving

  #include "crfutils.h"  /* tbv printxy in flash                      */

#endif

void init_bij_inschakelen(void)

{ 

}

void voorwaarden_per_seconde(void)

{

}

void overige_voorwaarden(void)

{

    bus_ingreep1 (SG02,                  /* SG waar bus op rijdt            */

                  SG02_2,                /* inmeldlus voor bus              */

                  SG02_3,                /* uitmeldlus voor bus             */

                  T_UITST_BUS_02,        /* uitstel busmelding              */

                  T_MIN_BUS_02,          /* ongehinderde rijtijd bus op SGn */ 

                  T_MAX_BUS_02,          /* max. toelaatbare groentijd SGn  */

                  EP_INM_GEB_BUS_02,     /* tijd inmeldgebied tijdens Gn    */

                  EG_N_BUS_OP_02,        /* aantal bussen op SGn            */

                  EG_N_BEH_BUS_OP_02,    /* aantal te behandelen bussen SGn */

                  H_BUS_OP_02);          /* te behandelen bussen op SGn     */

    bus_ingreep2 (SG08,                  /* SG waar bus op rijdt            */

                  SG08_2,                /* 1e inmeldlus                    */

                  SG08_3,                /* 2e inmeldlus                    */

                  SG08_4,                /* 1e uitmeldlus                   */

                  SG08_5,                /* 2e uitmeldlus                   */

                  T_UITST_BUS_08,        /* uitstel busmelding              */

                  T_MIN_BUS_08,          /* ongehinderde rijtijd bus op SGn */ 

                  T_MAX_BUS_08,          /* max. toelaatbare groentijd SGn  */

                  EP_INM_GEB_BUS_08,     /* tijd inmeldgebied tijdens Gn    */

                  EG_N_BUS_OP_08,        /* aantal bussen op SGn            */ 

                  EG_N_BEH_BUS_OP_08,    /* aantal te behandelen bussen SGn */

                  H_BUS_OP_08);          /* te behandelen bussen op SGn     */

    beperk_ingreep (EG_BR,               /* aantal bijzondere realisaties   */

                    EG_MAX_N_BR,         /* maximaal aantal BR in 1 cyclus  */

                    H_BEPERK_BUS);       /* beperk ingreep bus 1 cyclus     */

/* PC OMGEVING */

#ifdef pc_omgeving

    printxy(0,0,"AANTAL BIJZONDERE REALISATIES: %2d (MAX: %2d)", inst_EGGPARM(EG_BR), inst_EGGPARM(EG_MAX_N_BR));

    if (HF(H_BEPERK_BUS))     { printxy(0,1,"***** BEPERKING BUSINGREEP *****"); }

    else                      { printxy(0,1,"                                "); }

    printxy( 0,3,"AANTAL BUSSEN OP SG02:       %2d", inst_EGGPARM(EG_N_BUS_OP_02));

    printxy( 0,4,"AANTAL TE BEHANDELEN BUSSEN: %2d", inst_EGGPARM(EG_N_BEH_BUS_OP_02));

    printxy(35,3,"AANTAL BUSSEN OP SG08:       %2d", inst_EGGPARM(EG_N_BUS_OP_08));

    printxy(35,4,"AANTAL TE BEHANDELEN BUSSEN: %2d", inst_EGGPARM(EG_N_BEH_BUS_OP_08));

    if (HF(H_BUS_OP_02))      { printxy( 0,9,"***** BUS OP SG02 *****"); }

    else                      { printxy( 0,9,"                       "); }

    if (HF(H_BUS_OP_08))      { printxy(35,9,"***** BUS OP SG08 *****"); }

    else                      { printxy(35,9,"                       "); }

    if (TIJD(T_UITST_BUS_02)) { printxy( 0,5,"UITSTELTIJD:      %4d", waarde_TIJD(T_UITST_BUS_02)); }

    else                      { printxy( 0,5,"                      "); }

    if (TIJD(T_MIN_BUS_02))   { printxy( 0,6,"MINIMALE RIJTIJD: %4d", waarde_TIJD(T_MIN_BUS_02));   }

    else                      { printxy( 0,6,"                      "); }

    if (TIJD(T_MAX_BUS_02))   { printxy( 0,7,"MAX GROENTIJD:    %4d", waarde_TIJD(T_MAX_BUS_02));   }

    else                      { printxy( 0,7,"                      "); }

    if (TIJD(T_UITST_BUS_08)) { printxy(35,5,"UITSTELTIJD:      %4d", waarde_TIJD(T_UITST_BUS_08)); }

    else                      { printxy(35,5,"                      "); }

    if (TIJD(T_MIN_BUS_08))   { printxy(35,6,"MINIMALE RIJTIJD: %4d", waarde_TIJD(T_MIN_BUS_08));   }

    else                      { printxy(35,6,"                      "); }

    if (TIJD(T_MAX_BUS_08))   { printxy(35,7,"MAX GROENTIJD:    %4d", waarde_TIJD(T_MAX_BUS_08));   }

    else                      { printxy(35,7,"                      "); }

#endif

}




bij geen uitmelding bus:





busingreep bij wachtrij





periode busingreep bij geen wachtrij





minimale rijtijd bus





inmelding





max. toelaatbare groentijd





inmeldgebied





bij geen uitmelding bus: periode busingreep





minimale rijtijd bus





inmelding





Max. toelaat- bare groentijd





inmeldgebied








max. toelaatbare groentijd





uitmelding





bij normale uitmelding: periode busingreep





inmelding





inmeldgebied
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