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· aanpassing aan FLASH;

· invoering vertragingstijd (T_DELAY) tegen onterecht afvallen van richtinggevoelig hiaat;

· beschrijving van het testen gewijzigd.


gewijzigd 27 oktober 2003

· wijziging RWSC regelaar versie 7.14 EGGPARM.

BESCHRIJVING:
De functie richtinggevoelige hiaatmeting bestuurt de hiaat​tijd van een signaalgroep op basis van richting gevoelige detectiemeting. De functie is geschikt voor een configuratie van twee korte lussen of een korte en een lange lus, die in de rijrichting gezien direct na elkaar zijn aange​bracht. Met behulp van de schakelaar  met_det_bew/zonder_det_bew" kan wel of niet worden gekozen voor directe, niet richting​gevoelige, aansturing van de hiaatmeting bij een DFOUT op een van beide detectoren.

INCLUDE:
Bij gebruik van de functie in de CRAPCOD.C direct na de gebruike​lijke include​files toevoegen: #in​clude "Rgh.inc"

PARMS:
Er zijn zeven parameters:


1e.
de signaalgroep


2e.
eerste of tweede hiaatmeting (H1e of H2e)


3e.
detector dichtst bij de stopstreep; tweede detector in aanrij​richting


4e.
detector verst van de stopstreep; eerste detector in aanrij​richting


5e.
vertragingstijd (T_DELAY)


6e. 
hulpfunctie


7e.
schakelaar (met_det_bew/zonder_det_bew)

VALKUILEN:
Er dienen geen verlengfuncties gedeclareerd te worden in de sig​naal​groep​de​tec​tie​tabel voor de gebruikte detecto​ren.


Er dienen wel hiaattijden te worden gedeclareerd in de hiaat​tijden-tabel.


Gebruikte hulpfuncties moeten uniek zijn en mogen niet elders in de specificatie worden gebruikt.


De detectoren dienen in de juiste volgorde (naar aanrijrichting) te worden gespe​ci​fi​ceerd.


Als gekozen is voor "zonder_det_bew" is er, bij DFOUT van één of beide detectoren, geen hiaat​me​ting. Als gekozen is voor "met_det_b​ew" is er bij DFOUT op de ene detector nog hiaatmeting op de andere en vice versa. Bij DFOUT op beide detectoren is er geen hiaat​me​ting.


De hierboven onder "include" genoemde file moet, samen met de files CRAPDEF.H, CRAPTAB.C en CRAPCOD.C, aan de fabri​kant be​schikbaar wor​den ge​steld bij een implementatie van de rege​laar in een ver​keersre​geltoe​stel.


De vertragingstijd T_DELAY kan voor meer detectorparen worden gebruikt maar dan drempelen de tijden elkaar wel op. Beter is om voor aparte detectorparen aparte tijden te specificeren.


De vertragingstijd T_DELAY moet niet te hoog staan anders wordt het een verkapte extra hiaattijd. Is deze hoger dan de hiaattijd dan gaat de richting toch naar geel/rood

INSTALLATIE:
De standaard bestaat uit de volgende files:


Std_05_rgh.doc

beschrijving van de standaard


CRAPDEF.H


broncode voorbeeldregelaar


CRAPTAB.C


broncode voorbeeldregelaar


CRAPCOD.C


broncode voorbeeldregelaar


Rgh.inc


broncode van de standaard


Std_05_rgh.fls


de bij de voorbeeldregeling behorende FLASH projectfile.


Van de voorbeeldregelaar liggen in de FLASH projectfile de directory-structuur en de naam van de regelaar als volgt vast:


"C:\Crw\Wsra\Std_xx_yyyy"


hierin staat 


- xx voor het nummer van de standaard en 


- yyyy voor een afkorting van de naam van de standaard.


Voor het installeren van de voorbeeld regeling wordt het aanhouden van deze structuur aanbevolen. In dat geval behoeft alleen nog de voorbeeldregeling in de verzameling regelingen van FLASH te worden opgenomen onder dezelfde naam als gebruikt in de FLASH projectfile: Std_xx_yyyy (let op: er wordt onderscheid gemaakt tussen kleine en hoofdletters). 

TESTEN:
Door het in volgorde van rijrichting van de detectoren moet de richting naar groen gaan. De hulpfunctie moet waar worden (al bij detectie van de eerste lus). Detectoren bezet houden tot VG voorbij is: richting moet blijven verlengen. Eén van beide detectoren af laten vallen: hulpfunctie blijft waar en richting blijft verlengen. Beide detectoren laten afvallen: vertragingstijd gaat lopen, waarna hulpfunctie afvalt (de gespecificeerde hiaattijd begint tegelijk met de vertragingstijd te lopen). Door het binnen de hiaattijd, in volgorde van rijrichting, blijven aanklikken van de detectoren moet de hiaattijd telkens worden herstart en blijft de richting verlengen totdat ofwel de hiaattijd danwel de maximum groentijd is verlopen. Het aanklikken van detectoren tegen de rijrichting in heeft geen effect: de hiaattijd loopt gewoon door en de richting gaat naar rood.

BRONKODE:
Zie bijlage 1

VOORBEELD:
Zie bijlage 2

BIJLAGE 1: broncode voor richting gevoelige hiaatmeting

/*

 * Copyright(c)  2002  Rijkswaterstaat

 *                     Adviesdienst Verkeer en Vervoer

 *                     WSRA

 * File:               RGH.INC

 *

 * datum:              31 augustus 1994

 * gewijzigd dd.:      13 maart 2003

 *                     - aanpassing aan FLASH;

 *                     - invoering vertragingstijd (T_DELAY) tegen onterecht

 *                       afvallen van *richtinggevoelig  hiaat;

 *                     - beschrijving van het testen gewijzigd.

 *

 * versie:             2.1

 *

 */

#define met_det_bew    1

#define zonder_det_bew 0

void rgh(Int16 sg, Int16 hi, Int16 d2, Int16 d1, Int16 t1, Int16 hf, Int16 sw)

/*

 * sg = signaalgroep

 * hi = eerste of tweede hiaatmeting (H1e of H2e)

 * d2 = detector dichtst bij de stopstreep; tweede detector in aanrijrichting 

 * d1 = detector verst van de stopstreep; eerste detector in aanrijrichting 

 * t1 = overbruggings tijd voor het opvangen van evt defecte lus

 * hf = hulpfunctie

 * sw = schakelaar: 1 = met_det_bew, 0 = zonder_det_bew

 */

{

    if (DFOUT(d1) || DFOUT(d2))

    {

        if (sw)

        {

            if (DFOUT(d1) && DFOUT(d2))

            {

            }

            else

            {

                if (DFOUT(d1))

                { 

                    if ( hi == H1e )

                    {

                        if (D(d2))             herstart_H1e_TIJD(sg);

                    }

                    if ( hi == H2e )

                    {

                        if (D(d2))             herstart_H2e_TIJD(sg);

                    }

                }

                if (DFOUT(d2))

                { 

                    if ( hi == H1e )

                    {

                        if (D(d1))             herstart_H1e_TIJD(sg);

                    }

                    if ( hi == H2e )

                    {

                        if (D(d1))             herstart_H2e_TIJD(sg);

                    }

                }

            }

        }

    }

    else

    {

        if (begin_D(d1) && !D(d2))           set_HF(hf);

        if (einde_D(d2) && HF(hf))           herstart_TIJD(t1);

        if (!D(d1) && !D(d2) && !TIJD(t1))   reset_HF(hf);

        if ( hi == H1e )

        {

           if ( HF(hf) && D(d2))             herstart_H1e_TIJD(sg);

        }

        if ( hi == H2e )

        {

           if ( HF(hf) && D(d2))             herstart_H2e_TIJD(sg);

        }

    }

}

BIJLAGE 2: Voorbeeldregeling richtinggevoelige hiaatmeting

De relevante delen van de kode zijn cursief weergegeven.

/*

 * Copyright(c)  2002  Rijkswaterstaat

 *                     Adviesdienst Verkeer en Vervoer

 *                     WSRA

 * File:               CRAPDEF.H

 *

 * Regelprogramma vri: Voorbeeldregeling RichtingGevoelige Hiaatmeting
 *

 * datum:              31 augustus 1994

 * gewijzigd:          27 oktober 2003

 *

 * versie:             2.2

 */

/*  declaratie arraynummers voor blokken  */

#define BK1           0

#define BK2           1

#define BK3           2

#define NUMBK         3

/*  declaratie arraynummers voor signaalgroepen  */

#define SG02          0

#define SG05          1

#define SG28          2

#define NUMSG         3

/*  declaratie arraynummers voor detectoren */

#define SG02_1        0     /* DP  */

#define SG02_2        1     /* DP  */

#define SG02_3        2     /* DP  */

#define SG02_4        3     /* DP  */

#define SG02_5        4     /* DP  */

#define SG05_1        5     /* DP  */

#define SG05_2        6     /* DP  */

#define SG28_1        7     /* DP  */

#define SG28_2        8     /* DP  */

#define SG28_3        9     /* DP  */

#define NUMD         10

/*  declaratie arraynummers voor tijden  */

#define T_DELAY       0

#define NUMT          1

/*  declaratie arraynummers voor hulpfuncties  */

#define H_RGH02_1e    0     /* hulpfunctie */

#define H_RGH02_2e    1     /* hulpfunctie */

#define H_RGH05_1e    2     /* hulpfunctie */

#define H_RGH28_2e    3     /* hulpfunctie */

#define NUMHF         4

/*  declaratie arraynummers voor klokken  */

#define KL_1          0

#define NUMKL         1

/*  declaratie arraynummers voor schakelaars   */

#define SCH_1         0

#define NUMSCH        1

/*  declaratie arraynummers voor tellers  */

#define TL_1          0

#define NUMTL         1

/*  declaratie arraynummers voor extra parameters  */

#define EP_1          0

#define NUMEP         1

/*  declaratie arraynummers voor extra geheel getal parameters  */

#define EGGP_1        0

#define NUMEGGP       1

#define NUMOV        10

/*

 * Copyright(c)  2002  Rijkswaterstaat

 *                     Adviesdienst Verkeer en Vervoer

 *                     WSRA

 * File:               CRAPTAB.C

 *

 * Regelprogramma vri: Voorbeeldregeling RichtingGevoelige Hiaatmeting
 *

 * datum:              31 augustus 1994

 * gewijzigd:          27 oktober 2003

 *

 * versie:             2.2

 */

#include "crtypes.h"

#include "crapcod.h"

#include "craptab.h"

#include "ccie_int.h"

#include "crapdef.h"

/*

 * =============================================================

 * declaraties t.b.v. het blokkenschema

 * =============================================================

 */

/*     BLOKKEN schema                                           */

struct BLOKKEN  BLOKKEN_tabel[] = {

/*     blok:    sg:     toewijzing:                             */

/*     BKl,     SGn,    PRIM + WSGR + ALT,                      */

       BK1,      SG02,  PRIM,

       BK2,      SG05,  PRIM,

       BK3,      SG28,  PRIM,

       STOP};

/*

 * =============================================================

 * matrices

 * =============================================================

 */

/*     CONFLICT- en (garantie)ontruimingstijden matrix          */

struct CONFLICT  CONFLICT_tabel[] = {

/*                                    instellingen              */

/*                                    van de tijden:            */

/*     sg:       conflicterende sg:   GO_TIJD:  O_TIJD:         */

/*     SGn,      SGj,                 x.y,      x.y,            */

       SG02,   SG05,                0.0,      0.0,

       SG02,   SG28,                2.0,      3.0,

       SG05,   SG02,                1.0,      4.0,

       SG05,   SG28,                3.0,      4.0,

       SG28,   SG02,                0.0,      0.0,

       SG28,   SG05,                0.0,      0.0,

       STOP};

/*

 * =============================================================

 * declaraties t.b.v. de signaalgroepprocedure

 * =============================================================

 */

/*     SignaalGroep_TIJDEN tabel                                */

struct SG_TIJDEN        SG_TIJDEN_tabel[] = {

/*            instellingen van de tijden:                       */

/*     sg:    GG_TIJD:  VG_TIJD:  GGL_TIJD:  GL_TIJD:  GR_TIJD: */

/*     SGn,    x.y,      x.y,      x.y,       x.y,      x.y,    */

       SG02,   4.0,      4.0,      4.0,       4.0,      2.0,

       SG05,   4.0,      4.0,      3.0,       3.0,      2.0,

       SG28,   4.0,      4.0,      3.0,       3.0,      2.0,

       STOP};

/*     MG_TIJDEN tabel                                          */

struct MG_TIJDEN        MG_TIJDEN_tabel[] = {

/*            instellingen (x.y of NG) van de tijden:           */

/*     sg:    MG_TIJD:  MG_TIJD1:  MG_TIJD2:  MG_TIJD3:         */

/*     SGn,    x.y,      x.y,       x.y,       x.y,             */

       SG02,    NG,     60.0,      60.0,      60.0,

       SG05,    NG,     60.0,      60.0,      60.0,

       SG28,    NG,     20.0,      20.0,      20.0,

       STOP};

/*     HiaatTIJDEN tabel                                        */

struct H_TIJDEN  H_TIJDEN_tabel[] = {

/*               instellingen (x.y of NG) van de tijden:        */

/*     sg:       H1e_TIJD:   H2e_TIJD:                          */

/*     SGn,       x.y,        x.y,                              */

       SG02,      1.0,        2.0,

       SG05,      1.0,         NG,

       SG28,      1.0,        2.0,

       STOP};

/*     SignaalGroep-DETECTIE tabel                              */

struct SG_DETECTIE           SG_DETECTIE_tabel[] = {

/*     D():       type:        sg:     toewijzing:               */

/*     SGn_i,     DP (of DK),  SGn,    AVR + BS_H5p + H1e + H2e, */

       SG02_1,          DP,   SG02,      BS_H5p,

       SG02_2,          DP,   SG02,      AVR,

       SG02_3,          DP,   SG02,      AVR,

       SG02_4,          DP,   SG02,      AVR,

       SG02_5,          DP,   SG02,      AVR,

       SG05_1,          DP,   SG05,      AVR,

       SG05_2,          DP,   SG05,      AVR,

       SG28_1,          DP,   SG28,      AVR + H1e,

       SG28_2,          DP,   SG28,      AVR,

       SG28_3,          DP,   SG28,      AVR,

       STOP};

/*

 * =============================================================

 * tijden, klokken en schakelaars

 * =============================================================

 */

/*     TIJDEN tabel                                             */

struct TIJDEN           TIJDEN_tabel[] = {

/*     TIJD():          instelling:                             */

/*     NAAM ,            x.y,                                   */

       T_DELAY,          0.3,

       STOP};

/*

 * ================================================================

 * tabel met gekoppelde regelingen

 * ================================================================

 */

/*     REGELING tabel                                              */

struct REGELING   REGELING_tabel[] = {

/*     Nummer,  */

            1,

       STOP};

struct WB                 WB_tabel[] = {STOP};

struct FICT_CONFLICT      FICT_CONFLICT_tabel[] = {STOP};

struct SG_BS_H5t          SG_BS_H5t_tabel[] = {STOP};

struct SG_BS_H5ac         SG_BS_H5ac_tabel[] = {STOP};

struct SG_BS_H66          SG_BS_H66_tabel[] = {STOP};

struct E_MG_TIJDEN        E_MG_TIJDEN_tabel[] = {STOP};

struct E_H_TIJDEN         E_H_TIJDEN_tabel[] = {STOP};

struct SG_RGA             SG_RGA_tabel[] = {STOP};

struct FIETS_VOETG_R      FIETS_VOETG_R_tabel[] = {STOP};

struct SG_MAH3            SG_MAH3_tabel[] = {STOP};

struct SG_PPAH            SG_PPAH_tabel[] = {STOP};

struct SG_WSRH            SG_WSRH_tabel[] = {STOP};

struct KLOKKEN            KLOKKEN_tabel[] = {STOP};

struct SCHAKELAAR         SCHAKELAAR_tabel[] = {STOP};

struct EPARMS             EPARMS_tabel[] = {STOP};

struct EGGPARMS           EGGPARMS_tabel[] = {STOP};

struct BK_OPTIE           BO_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           MA_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_BK_OPTIE        PPP_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           MVG_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           TR_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           VAA_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           PPV_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           PPB_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_BK_OPTIE        PPA_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_BK_OPTIE        VNM_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           AFK_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           BL_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           RVG_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           VAG_OP_tabel[] = {STOP};

struct SG_OPTIE           VMG_OP_tabel[] = {STOP};

struct KOPPEL             KOPPEL_tabel[] = {STOP};

/*

 * Copyright(c)  2002  Rijkswaterstaat

 *                     Adviesdienst Verkeer en Vervoer

 *                     WSRA

 * File:               CRAPCOD.C

 *

 * Regelprogramma vri: Voorbeeldregeling RichtingGevoelige Hiaatmeting
 *

 * datum:              31 augustus 1994

 * gewijzigd:          27 oktober 2003

 *

 * versie:             2.2

 */

#include "crtypes.h"

#include "crapcod.h"

#include "craptab.h"

#include "ccie_int.h"

#include "crapdef.h"

#include "rgh.inc"

#ifdef pc_omgeving

#include "crfutils.h"

#endif

/*

 * =============================================================

 * overige voorwaarden

 * =============================================================

 */

void init_bij_inschakelen (void)

{

}

void voorwaarden_per_seconde (void)

{

}

void overige_voorwaarden (void)

{

  rgh(SG02, H1e, SG02_2, SG02_3, T_DELAY, H_RGH02_1e, met_det_bew);

  rgh(SG02, H2e, SG02_4, SG02_5, T_DELAY, H_RGH02_2e, met_det_bew);

  rgh(SG05, H1e, SG05_1, SG05_2, T_DELAY, H_RGH05_1e, zonder_det_bew);

  rgh(SG28, H2e, SG28_2, SG28_3, T_DELAY, H_RGH28_2e, met_det_bew);

/*

 * t.b.v. zichtbaar maken van de rg-hiaattijden

 */

#ifdef pc_omgeving

    printxy (0, 0, "hulpfunctie rgh 02_1 :   %4d", HF(H_RGH02_1e));

    printxy (0, 1, "hulpfunctie rgh 02_2 :   %4d", HF(H_RGH02_2e));

    printxy (0, 2, "hulpfunctie rgh 05_1 :   %4d", HF(H_RGH05_1e));

    printxy (0, 3, "hulpfunctie rgh 28_2 :   %4d", HF(H_RGH28_2e));

    printxy (0, 4, "vertragingstijd T_DELAY: %4d", waarde_TIJD(T_DELAY));

    printxy (0, 6, "1e hiaattijd SG02:  %4d", waarde_H1e_TIJD(SG02));

    printxy (0, 7, "2e hiaattijd SG02:  %4d", waarde_H2e_TIJD(SG02));

    printxy (0, 8, "1e hiaattijd SG05:  %4d", waarde_H1e_TIJD(SG05));

    printxy (0, 9, "1e hiaattijd SG28:  %4d", waarde_H1e_TIJD(SG28));

#endif

}

